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The primary focus in daily operation is quality. We pride ourselves on our dedication to quality; our duty - is customer 

satisfaction.

Apex Dynamics, Inc. is the world’s most productive manufacturer of servomotor drive planetary gearboxes for 

precision automation machinery. From our 800,000+ square foot ISO 9001:2008 manufacturing facility, based in 

Taichung, Taiwan, we manufacture to stock using the newest precision machine tools and quality test and inspection 

equipment.  Complete focus on quality and precision allows us to produce our high quality gearheads at precision 

levels down to less than 1 arc minute (1/60 th of a degree), with consistency and high reliability.

Based on more than twenty years of accumulated manufacturing and marketing experience, plus the highest level of 

technical production capabilities, Apex Dynamics, Inc. designs and builds technically advanced, high speed, low 

backlash servo application planetary gearboxes. Our Break through patented technology (over 6 patents), provides 

the customer with the optimum high precision helical reducer at a reasonable price. We are continuously improving 

processes, finding proper and effective methods to provide customers new solutions for difficult applications, and 

developing new products.  

減速比:

   1 Stage: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 12, 14, 16, 20

   2 Stage: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 32, 35, 40, 45, 48, 

                  50, 60, 64, 70, 80, 90, 100, 120, 140, 160, 180, 

                  200

ABR090 010 P1 S1 MOTOR 

AB090 010 P1 S1 MOTOR 

ご注文例: AB090-010-S1-P1 / モータメーカ・モータ型式

Ordering Code

減速比:

   1 Stage: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

   2 Stage: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 32, 35, 40, 45, 

                  50, 60, 70, 80, 90, 100

減速機サイズ:

   AB042, AB060, AB060A, AB090, AB090A

    AB115, AB115A, AB142, AB142A, 

    AB180, AB220

出力軸:

   S1: キー無し

   S2: キー有り

   S3: スプライン軸 DIN 5480

モータメーカ

モータ型式

減速機サイズ:

  ABR042, ABR060, ABR060A, 

   ABR090, ABR090A, ABR115, ABR115A,

   ABR142, ABR142A, ABR180, ABR220

APEX DYNAMICS, INC.High precision planetary gearbox AB / ABR series

ABR Series

1 2

減速比

   1 Stage: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 12, 14, 16, 20

   2 Stage: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 32, 35, 40, 45, 48, 

                  50, 60, 64, 70, 80, 90, 100, 120, 140, 160, 180, 

                  200

出力軸:

   S1: キー無し

   S2: キー有り

   S3: スプライン軸 DIN 5480

モータメーカ

モータ型式

バックラッシュ:

  P0: 超精密型　2分以下(1stage),4分以下(2stage)

  P1: 精密型    4分以下(1stage),7分以下(2stage)

  P2: 標準型       6分以下(1stage),9分以下(2stage)

ご注文例: ABR090-010-S1-P1 / モータメーカ・モータ型式

バックラッシュ:

  P0: 超精密型　1分以下(1stage),3分以下(2stage)

  P1: 精密型    3分以下(1stage),5分以下(2stage)

  P2: 標準型       5分以下(1stage),7分以下(2stage)

AB Series

APEX

The primary focus in daily operation is quality. We pride ourselves on our dedication to quality; our duty - is customer 

satisfaction.

Apex Dynamics, Inc. is the world’s most productive manufacturer of servomotor drive planetary gearboxes for 

precision automation machinery. From our 800,000+ square foot ISO 9001:2008 manufacturing facility, based in 

Taichung, Taiwan, we manufacture to stock using the newest precision machine tools and quality test and inspection 

equipment.  Complete focus on quality and precision allows us to produce our high quality gearheads at precision 

levels down to less than 1 arc minute (1/60 th of a degree), with consistency and high reliability.

Based on more than twenty years of accumulated manufacturing and marketing experience, plus the highest level of 

technical production capabilities, Apex Dynamics, Inc. designs and builds technically advanced, high speed, low 

backlash servo application planetary gearboxes. Our Break through patented technology (over 6 patents), provides 

the customer with the optimum high precision helical reducer at a reasonable price. We are continuously improving 

processes, finding proper and effective methods to provide customers new solutions for difficult applications, and 

developing new products.  

減速比:

   1 Stage: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 12, 14, 16, 20

   2 Stage: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 32, 35, 40, 45, 48, 

                  50, 60, 64, 70, 80, 90, 100, 120, 140, 160, 180, 

                  200

ABR090 010 P1 S1 MOTOR 

AB090 010 P1 S1 MOTOR 

ご注文例: AB090-010-S1-P1 / モータメーカ・モータ型式

Ordering Code

減速比:

   1 Stage: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

   2 Stage: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 32, 35, 40, 45, 

                  50, 60, 70, 80, 90, 100

減速機サイズ:

   AB042, AB060, AB060A, AB090, AB090A

    AB115, AB115A, AB142, AB142A, 

    AB180, AB220

出力軸:

   S1: キー無し

   S2: キー有り

   S3: スプライン軸 DIN 5480

モータメーカ

モータ型式

減速機サイズ:

  ABR042, ABR060, ABR060A, 

   ABR090, ABR090A, ABR115, ABR115A,

   ABR142, ABR142A, ABR180, ABR220

APEX DYNAMICS, INC.High precision planetary gearbox AB / ABR series

ABR Series

1 2

出力軸:

   S1: キー無し

   S2: キー有り

   S3: スプライン軸 DIN 5480

モータメーカ

モータ型式

バックラッシュ:

  P0: 超精密型　2分以下(1stage),4分以下(2stage)

  P1: 精密型    4分以下(1stage),7分以下(2stage)

  P2: 標準型       6分以下(1stage),9分以下(2stage)

ご注文例: ABR090-010-S1-P1 / モータメーカ・モータ型式

バックラッシュ:

  P0: 超精密型　1分以下(1stage),3分以下(2stage)

  P1: 精密型    3分以下(1stage),5分以下(2stage)

  P2: 標準型       5分以下(1stage),7分以下(2stage)

AB Series

注文コード

注文コード

AB Series

ABR Series

※ABR042の減速比12,15,16,20 は2Stageとなります。
※ABR042 及びABR060 の2Stage は減速比100までとなります。

APEX

The primary focus in daily operation is quality. We pride ourselves on our dedication to quality; our duty - is customer 

satisfaction.

Apex Dynamics, Inc. is the world’s most productive manufacturer of servomotor drive planetary gearboxes for 

precision automation machinery. From our 800,000+ square foot ISO 9001:2008 manufacturing facility, based in 

Taichung, Taiwan, we manufacture to stock using the newest precision machine tools and quality test and inspection 

equipment.  Complete focus on quality and precision allows us to produce our high quality gearheads at precision 

levels down to less than 1 arc minute (1/60 th of a degree), with consistency and high reliability.

Based on more than twenty years of accumulated manufacturing and marketing experience, plus the highest level of 

technical production capabilities, Apex Dynamics, Inc. designs and builds technically advanced, high speed, low 

backlash servo application planetary gearboxes. Our Break through patented technology (over 6 patents), provides 

the customer with the optimum high precision helical reducer at a reasonable price. We are continuously improving 

processes, finding proper and effective methods to provide customers new solutions for difficult applications, and 

developing new products.  

減速比:

   1 Stage: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 12, 14, 16, 20

   2 Stage: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 32, 35, 40, 45, 48, 

                  50, 60, 64, 70, 80, 90, 100, 120, 140, 160, 180, 

                  200

ABR090 010 P1 S1 MOTOR 

AB090 010 P1 S1 MOTOR 

ご注文例: AB090-010-S1-P1 / モータメーカ・モータ型式

Ordering Code

減速比:

   1 Stage: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

   2 Stage: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 32, 35, 40, 45, 

                  50, 60, 70, 80, 90, 100

減速機サイズ:

   AB042, AB060, AB060A, AB090, AB090A

    AB115, AB115A, AB142, AB142A, 

    AB180, AB220

出力軸:

   S1: キー無し

   S2: キー有り

   S3: スプライン軸 DIN 5480

モータメーカ

モータ型式

減速機サイズ:

  ABR042, ABR060, ABR060A, 

   ABR090, ABR090A, ABR115, ABR115A,

   ABR142, ABR142A, ABR180, ABR220

APEX DYNAMICS, INC.High precision planetary gearbox AB / ABR series

ABR Series

1 2

出力軸:

   S1: キー無し

   S2: キー有り

   S3: スプライン軸 DIN 5480

モータメーカ

モータ型式

バックラッシュ:

  P0: 超精密型　2分以下(1stage),4分以下(2stage)

  P1: 精密型    4分以下(1stage),7分以下(2stage)

  P2: 標準型       6分以下(1stage),9分以下(2stage)

ご注文例: ABR090-010-S1-P1 / モータメーカ・モータ型式

バックラッシュ:

  P0: 超精密型　1分以下(1stage),3分以下(2stage)

  P1: 精密型    3分以下(1stage),5分以下(2stage)

  P2: 標準型       5分以下(1stage),7分以下(2stage)

AB Series
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ABシリーズ　ギアイナーシャ

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。

5,000
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3

780 
390 
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5,000
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3,000
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145 
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26
32

2,000

225 
50,000 
25,000 

45
57

≤1
≤3

≤56 ≤58 ≤60 ≤63 ≤63 ≤65 ≤67 ≤70

AB042 AB060 AB090 AB115 AB142 AB180 AB220 

1

2

1,2 

1 
2 
1 
2 

1,2 
1,2 
1,2 
1,2 

1 
2 

1,2 

1,2 

1,2 

1,2 

1 
2 

IP65 

型式

(3)
許容定格出力トルク  T2N Nm

(4)
保護等級  

rpm入力回転速度  n1N

バックラッシュ(精密型) P1

(5)
バックラッシュ(超精密型) P0

arcminバックラッシュ(標準型)  P2

arcmin

arcmin

N 
N 

Nm

Nm/arcmin ねじれ剛性  

概算重量 kg

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

dB(A)

(2)最大許容ラジアル荷重  F2rB

(2)最大許容スラスト荷重F   2 aB

自在 

Stage 

19 

22 
20 
19 

17 
14 
14 

20

19

22

20

19
17

14
22
20
19

17
14
14

50 
60 
55 

50 
45 
40 
40 

55

50
60

55

50
45
40
60
55

50
45
40
40

140 
160 
150 
140 
120 
100 
100 

130 130

140 140
160 160

150 150

140 140
120 120
100 100
160 160
150 150
140 140
120 120
100 100
100 100

290 
330 
310 
300 
260 
230 
230 

208

290
330

310

300
260
230
330
310
300
260
230
230

542
650 
600 
550 
500 
450 
450 

342

542
650

600

550
500
450
650
600
550
500
450
450

1,050
1,200 
1,100 
1,100 
1,000 

900 
900 

588

1,050
1,200

1,100

1,100
1,000

900
1,200
1,100
1,100
1,000

900
900

1,700 
2,000 
1,900 
1,800 
1,600 
1,500 
1,500 

1,140

1,700
2,000

1,900

1,800
1,600
1,500
2,000
1,900
1,800
1,600
1,500
1,500

20 55 130 208 342 588 1,140

3~100 

3~10 
12~100 

3~10 
12~100 
3~100 
3~100 
3~100 
3~100

3~10 
12~100 
3~100 

3~100 
3~100 
3~100 

3~10 
12~100 

4 
5 

6 
7 
8 
9 

10 

15
 

20 
25 

30 

35 
40 
45 
50 
60 
70 
80 
90 

100 

3 

≤1 ≤1 ≤1 ≤1
≤3 ≤3 ≤3
≤3 ≤3 ≤3≤3≤3≤3≤3

≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 

≤7 

≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 

≤7 ≤7 ≤7 ≤7 ≤7 ≤7 

AB060 A AB090A

5,000

7 
1,530 

765

1.9 5.3

55

50
60

55

50
45
40
60
55

50
45
40
40

≤5 

≤7 

合成グリス

o o-10 C~+40 C 

(1)減速比 

最大許容曲げモーメント

騒音

AB115A AB142A 

208

290
330

310

300
260
230
330
310
300
260
230
230

342

542
650

600

550
500
450
650
600
550
500
450
450

4,000 3,000

≤3

≤5 

≤7 
25

6,700 

3,350

≤3

≤5 

≤7 
50

9,400 

4,700

≤65 ≤67

11.4 20.7

19 50 140 140 290 542 1,050 1,70012
 

50 290 542

19 50 140 140 290 542 1,050 1,70016
 

290 54250

19 50 140 140 300 550 1,100 1,80028 50 300 550

17 45 120 120 260 500 1,000 1,60032 45 260 500

Stage 
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0.03

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 
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0.03 

0.03 
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0.14
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0.13

0.13

0.13

0.13

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.61

0.48

0.47

0.45

0.45

0.44

0.44

0.44

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

3.25

2.74

2.71

2.65

2.62

2.58

2.57

2.57

0.47

0.47

0.470.47

0.470.47

0.470.47

0.470.47

0.470.47

0.440.44

0.440.44

0.440.44

0.440.44

0.440.44

0.440.44

9.21

7.54

7.42

7.25

7.14

7.07

7.04

7.03

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

28.98

23.67

23.29

22.75

22.48

22.59

22.53

22.51

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

69.61

54.37

53.27

51.72

50.97

50.84

50.63

50.56

23.29

23.29

23.29

23.29

23.29

23.29

23.29

22.51

22.51

22.51

22.51

22.51

22.51

1 
 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

10 

15 

20 

25 

30 

35 

40 

45 

50 

60 

70 

80 

90 

100 

型式

2
kg・cm入力軸換算慣性モーメント J1

2
 

減速比 AB042 AB060 AB090 AB115 AB142 AB180 AB220 AB060 A AB090A AB115A AB142A 

0.47

0.47

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

0.03 0.03 0.160.16 0.61 3.25 9.21 28.9812 0.61 3.25 9.21

0.03 0.03 0.140.14 0.48 2.74 7.54 23.6716 0.48 2.74 7.54

0.03 0.03 0.140.14 0.480.48 2.74 7.54 23.6728 2.74 7.54

0.03 0.03 0.140.14 0.480.48 2.74 7.54 23.6732 2.74 7.54

1,2 3~100 

M  2 k 25 70 70 200 200 550 550 990 990 1,760 7,630 

(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.8を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(5)バックラッシュP0(超精密型)につきましては特別仕様となり、対応可能な機種及び減速比が限定されております。
(6)無負荷ランニングトルクにつきましてはお問合せください。

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

AB / ABR

Z2【mm】

最大許容曲げモーメント M2K =
F2a * Y + F2r * (X+Z2)

1000

M2K 【Nm】:

F2a, F2r 【N】:

X,  Y, Z2 【mm】:

042

31

 ※出力フランジ中央100rpmでの適用値です。

060

42

090

56.5

115

71.5

142

85.5

180

102.5

220

127.1

Y

XZ2

※アプリケーションによりX ,Yの値は変動致します。
下式より最大許容ラジアル荷重F を算出いただき、2r

許容値内で仕様をご検討下さい。

最大許容曲げモーメント

出力軸径 φ16

0.8

公差

歯数

圧力角(度)

歯のサイズ

AB042 AB060/AB060A AB090/AB090A AB115/AB115A AB142/AB142A AB180 AB220 

18

30°

6m-

-

-

-

- φ22 φ32 φ40 φ55 φ70

1.25 1.25 2 2 2

30° 30° 30° 30° 30°

16 24 18 26 34

6m 6m 6m 6m 6m

スプライン軸 DIN5480(S3)仕様

ABシリーズ　仕様

図面表記 - W16x0.8x30x18x6m W55x2x30x26x6mW32x1.25x30x24x6m W40x2x30x18x6mW22x1.25x30x16x6m W70x2x30x34x6m

APEX DYNAMICS, INC.

3 4

ABシリーズ　ギアイナーシャ

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
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2 
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IP65 

型式

(3)
許容定格出力トルク  T2N Nm

(4)
保護等級  

rpm入力回転速度  n1N

バックラッシュ(精密型) P1

(5)
バックラッシュ(超精密型) P0

arcminバックラッシュ(標準型)  P2

arcmin

arcmin

N 
N 

Nm

Nm/arcmin ねじれ剛性  

概算重量 kg

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

dB(A)

(2)最大許容ラジアル荷重  F2rB

(2)最大許容スラスト荷重F   2 aB

自在 

Stage 

19 

22 
20 
19 

17 
14 
14 

20

19
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17
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14
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55 
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40 
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150 
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100 

130 130

140 140
160 160

150 150

140 140
120 120
100 100
160 160
150 150
140 140
120 120
100 100
100 100

290 
330 
310 
300 
260 
230 
230 

208

290
330

310

300
260
230
330
310
300
260
230
230

542
650 
600 
550 
500 
450 
450 

342

542
650

600

550
500
450
650
600
550
500
450
450

1,050
1,200 
1,100 
1,100 
1,000 

900 
900 

588

1,050
1,200

1,100

1,100
1,000

900
1,200
1,100
1,100
1,000

900
900

1,700 
2,000 
1,900 
1,800 
1,600 
1,500 
1,500 

1,140

1,700
2,000

1,900

1,800
1,600
1,500
2,000
1,900
1,800
1,600
1,500
1,500

20 55 130 208 342 588 1,140

3~100 

3~10 
12~100 

3~10 
12~100 
3~100 
3~100 
3~100 
3~100

3~10 
12~100 
3~100 

3~100 
3~100 
3~100 

3~10 
12~100 

4 
5 

6 
7 
8 
9 

10 

15
 

20 
25 

30 

35 
40 
45 
50 
60 
70 
80 
90 

100 

3 

≤1 ≤1 ≤1 ≤1
≤3 ≤3 ≤3
≤3 ≤3 ≤3≤3≤3≤3≤3

≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 

≤7 

≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 

≤7 ≤7 ≤7 ≤7 ≤7 ≤7 

AB060 A AB090A

5,000

7 
1,530 

765

1.9 5.3

55

50
60

55

50
45
40
60
55

50
45
40
40

≤5 

≤7 

合成グリス

o o-10 C~+40 C 

(1)減速比 

最大許容曲げモーメント

騒音

AB115A AB142A 

208

290
330

310

300
260
230
330
310
300
260
230
230

342

542
650

600

550
500
450
650
600
550
500
450
450

4,000 3,000

≤3

≤5 

≤7 
25

6,700 

3,350

≤3

≤5 

≤7 
50

9,400 

4,700

≤65 ≤67

11.4 20.7

19 50 140 140 290 542 1,050 1,70012
 

50 290 542

19 50 140 140 290 542 1,050 1,70016
 

290 54250

19 50 140 140 300 550 1,100 1,80028 50 300 550

17 45 120 120 260 500 1,000 1,60032 45 260 500

Stage 

0.03

0.03

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.16

0.14

0.13

0.13

0.13

0.13

0.13

0.13

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.61

0.48

0.47

0.45

0.45

0.44

0.44

0.44

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

3.25

2.74

2.71

2.65

2.62

2.58

2.57

2.57

0.47

0.47

0.470.47

0.470.47

0.470.47

0.470.47

0.470.47

0.440.44

0.440.44

0.440.44

0.440.44

0.440.44

0.440.44

9.21

7.54

7.42

7.25

7.14

7.07

7.04

7.03

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

28.98

23.67

23.29

22.75

22.48

22.59

22.53

22.51

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

69.61

54.37

53.27

51.72

50.97

50.84

50.63

50.56

23.29

23.29

23.29

23.29

23.29

23.29

23.29

22.51

22.51

22.51

22.51

22.51

22.51

1 
 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

10 

15 

20 

25 

30 

35 

40 

45 

50 

60 

70 

80 

90 

100 

型式

2
kg・cm入力軸換算慣性モーメント J1

2
 

減速比 AB042 AB060 AB090 AB115 AB142 AB180 AB220 AB060 A AB090A AB115A AB142A 

0.47

0.47

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

0.03 0.03 0.160.16 0.61 3.25 9.21 28.9812 0.61 3.25 9.21

0.03 0.03 0.140.14 0.48 2.74 7.54 23.6716 0.48 2.74 7.54

0.03 0.03 0.140.14 0.480.48 2.74 7.54 23.6728 2.74 7.54

0.03 0.03 0.140.14 0.480.48 2.74 7.54 23.6732 2.74 7.54

1,2 3~100 

M  2 k 25 70 70 200 200 550 550 990 990 1,760 7,630 

(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.8を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(5)バックラッシュP0(超精密型)につきましては特別仕様となり、対応可能な機種及び減速比が限定されております。
(6)無負荷ランニングトルクにつきましてはお問合せください。

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

AB / ABR

Z2【mm】

最大許容曲げモーメント M2K =
F2a * Y + F2r * (X+Z2)

1000

M2K 【Nm】:

F2a, F2r 【N】:

X,  Y, Z2 【mm】:

042

31

 ※出力フランジ中央100rpmでの適用値です。

060

42

090

56.5

115

71.5

142

85.5

180

102.5

220

127.1

Y

XZ2

※アプリケーションによりX ,Yの値は変動致します。
下式より最大許容ラジアル荷重F を算出いただき、2r

許容値内で仕様をご検討下さい。

最大許容曲げモーメント

出力軸径 φ16

0.8

公差

歯数

圧力角(度)

歯のサイズ

AB042 AB060/AB060A AB090/AB090A AB115/AB115A AB142/AB142A AB180 AB220 

18

30°

6m-

-

-

-

- φ22 φ32 φ40 φ55 φ70

1.25 1.25 2 2 2

30° 30° 30° 30° 30°

16 24 18 26 34

6m 6m 6m 6m 6m

スプライン軸 DIN5480(S3)仕様

ABシリーズ　仕様

図面表記 - W16x0.8x30x18x6m W55x2x30x26x6mW32x1.25x30x24x6m W40x2x30x18x6mW22x1.25x30x16x6m W70x2x30x34x6m

仕様／スプライン軸 DIN5480(S3) 仕様

AB シリーズ
仕様

スプライン軸　DIN5480(S3) 仕様

1_AB_ABRシリーズ.indd   13 2020/02/14   9:50



AB/ABR シリーズ

APEX DYNAMICS INC.,JAPAN 014

AB/ABR

AF/AFR

AE/AER

AD/ADR/
ADS

P2/P2R/
PD/PDR/
PL/PLR

AT/ATB

AH/AHK

AFH/
AFHK

KH/KF

AP/APK/
APC/APCK

Rack 
and 
Pinion

SMART 
LUBRICATION 
SYSTEM

SMART 
LUBRICATION 
CNC MACHINE

APEX DYNAMICS, INC.

3 4

ABシリーズ　ギアイナーシャ

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。

5,000

≤5 

≤7 
3

780 
390 

0.6
0.8 

5,000

7 
1,530 

765

1.3 
1.5 

4,000 4,000

14 14
3,250 3,250 

1,625 1,625

3.7 

4.1 

4,000

25
6,700 

3,350

7.8 
9 

3,000

50 
9,400 

4,700

13

17.5 

3,000

145 
14,500 

7,250 

26
32

2,000

225 
50,000 
25,000 

45
57

≤1
≤3

≤56 ≤58 ≤60 ≤63 ≤63 ≤65 ≤67 ≤70

AB042 AB060 AB090 AB115 AB142 AB180 AB220 

1

2

1,2 

1 
2 
1 
2 

1,2 
1,2 
1,2 
1,2 

1 
2 

1,2 

1,2 

1,2 

1,2 

1 
2 

IP65 

型式

(3)
許容定格出力トルク  T2N Nm

(4)
保護等級  

rpm入力回転速度  n1N

バックラッシュ(精密型) P1

(5)
バックラッシュ(超精密型) P0

arcminバックラッシュ(標準型)  P2

arcmin

arcmin

N 
N 

Nm

Nm/arcmin ねじれ剛性  

概算重量 kg

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

dB(A)

(2)最大許容ラジアル荷重  F2rB

(2)最大許容スラスト荷重F   2 aB

自在 

Stage 

19 

22 
20 
19 

17 
14 
14 

20

19

22

20

19
17

14
22
20
19

17
14
14

50 
60 
55 

50 
45 
40 
40 

55

50
60

55

50
45
40
60
55

50
45
40
40

140 
160 
150 
140 
120 
100 
100 

130 130

140 140
160 160

150 150

140 140
120 120
100 100
160 160
150 150
140 140
120 120
100 100
100 100

290 
330 
310 
300 
260 
230 
230 

208

290
330

310

300
260
230
330
310
300
260
230
230

542
650 
600 
550 
500 
450 
450 

342

542
650

600

550
500
450
650
600
550
500
450
450

1,050
1,200 
1,100 
1,100 
1,000 

900 
900 

588

1,050
1,200

1,100

1,100
1,000

900
1,200
1,100
1,100
1,000

900
900

1,700 
2,000 
1,900 
1,800 
1,600 
1,500 
1,500 

1,140

1,700
2,000

1,900

1,800
1,600
1,500
2,000
1,900
1,800
1,600
1,500
1,500

20 55 130 208 342 588 1,140

3~100 

3~10 
12~100 

3~10 
12~100 
3~100 
3~100 
3~100 
3~100

3~10 
12~100 
3~100 

3~100 
3~100 
3~100 

3~10 
12~100 

4 
5 

6 
7 
8 
9 

10 

15
 

20 
25 

30 

35 
40 
45 
50 
60 
70 
80 
90 

100 

3 

≤1 ≤1 ≤1 ≤1
≤3 ≤3 ≤3
≤3 ≤3 ≤3≤3≤3≤3≤3

≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 

≤7 

≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 

≤7 ≤7 ≤7 ≤7 ≤7 ≤7 

AB060 A AB090A

5,000

7 
1,530 

765

1.9 5.3

55

50
60

55

50
45
40
60
55

50
45
40
40

≤5 

≤7 

合成グリス

o o-10 C~+40 C 

(1)減速比 

最大許容曲げモーメント

騒音

AB115A AB142A 

208

290
330

310

300
260
230
330
310
300
260
230
230

342

542
650

600

550
500
450
650
600
550
500
450
450

4,000 3,000

≤3

≤5 

≤7 
25

6,700 

3,350

≤3

≤5 

≤7 
50

9,400 

4,700

≤65 ≤67

11.4 20.7

19 50 140 140 290 542 1,050 1,70012
 

50 290 542

19 50 140 140 290 542 1,050 1,70016
 

290 54250

19 50 140 140 300 550 1,100 1,80028 50 300 550

17 45 120 120 260 500 1,000 1,60032 45 260 500

Stage 

0.03

0.03

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.16

0.14

0.13

0.13

0.13

0.13

0.13

0.13

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.61

0.48

0.47

0.45

0.45

0.44

0.44

0.44

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

3.25

2.74

2.71

2.65

2.62

2.58

2.57

2.57

0.47

0.47

0.470.47

0.470.47

0.470.47

0.470.47

0.470.47

0.440.44

0.440.44

0.440.44

0.440.44

0.440.44

0.440.44

9.21

7.54

7.42

7.25

7.14

7.07

7.04

7.03

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

28.98

23.67

23.29

22.75

22.48

22.59

22.53

22.51

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

69.61

54.37

53.27

51.72

50.97

50.84

50.63

50.56

23.29

23.29

23.29

23.29

23.29

23.29

23.29

22.51

22.51

22.51

22.51

22.51

22.51

1 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

10 

15 

20 

25 

30 

35 

40 

45 

50 

60 

70 

80 

90 

100 

型式

2
kg・cm入力軸換算慣性モーメント J1

2

減速比 AB042 AB060 AB090 AB115 AB142 AB180 AB220 AB060 A AB090A AB115A AB142A 

0.47

0.47

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

0.03 0.03 0.160.16 0.61 3.25 9.21 28.9812 0.61 3.25 9.21

0.03 0.03 0.140.14 0.48 2.74 7.54 23.6716 0.48 2.74 7.54

0.03 0.03 0.140.14 0.480.48 2.74 7.54 23.6728 2.74 7.54

0.03 0.03 0.140.14 0.480.48 2.74 7.54 23.6732 2.74 7.54

1,2 3~100 

M  2 k 25 70 70 200 200 550 550 990 990 1,760 7,630 

(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.8を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(5)バックラッシュP0(超精密型)につきましては特別仕様となり、対応可能な機種及び減速比が限定されております。
(6)無負荷ランニングトルクにつきましてはお問合せください。

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
出図できない場合は別途お問合せください。
※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

AB / ABR

Z2【mm】

最大許容曲げモーメント M2K =
F2a * Y + F2r * (X+Z2)

1000

M2K 【Nm】:

F2a, F2r 【N】:

X,  Y, Z2 【mm】:

042

31

※出力フランジ中央100rpmでの適用値です。

060

42

090

56.5

115

71.5

142

85.5

180

102.5

220

127.1

Y

XZ2

※アプリケーションによりX,Yの値は変動致します。
下式より最大許容ラジアル荷重F を算出いただき、2r

許容値内で仕様をご検討下さい。

最大許容曲げモーメント

出力軸径 φ16

0.8

公差

歯数

圧力角(度)

歯のサイズ

AB042 AB060/AB060A AB090/AB090A AB115/AB115A AB142/AB142A AB180 AB220 

18

30°

6m-

-

-

-

- φ22 φ32 φ40 φ55 φ70

1.25 1.25 2 2 2

30° 30° 30° 30° 30°

16 24 18 26 34

6m 6m 6m 6m 6m

スプライン軸 DIN5480(S3)仕様

ABシリーズ　仕様

図面表記 - W16x0.8x30x18x6m W55x2x30x26x6mW32x1.25x30x24x6m W40x2x30x18x6mW22x1.25x30x16x6m W70x2x30x34x6m

ギアイナーシャ／最大許容曲げモーメント

AB シリーズ
ギアイナーシャ

最大許容曲げモーメント

APEX DYNAMICS, INC.

3 4

ABシリーズ　ギアイナーシャ

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。

5,000

≤5 

≤7 
3

780 
390 

0.6
0.8 

5,000

7 
1,530 

765

1.3 
1.5 

4,000 4,000

14 14
3,250 3,250 

1,625 1,625

3.7 

4.1 

4,000

25
6,700 

3,350

7.8 
9 

3,000

50 
9,400 

4,700

13

17.5 

3,000

145 
14,500 

7,250 

26
32

2,000

225 
50,000 
25,000 

45
57

≤1
≤3

≤56 ≤58 ≤60 ≤63 ≤63 ≤65 ≤67 ≤70

AB042 AB060 AB090 AB115 AB142 AB180 AB220 

1

2

1,2 

1 
2 
1 
2 

1,2 
1,2 
1,2 
1,2 

1 
2 

1,2 

1,2 

1,2 

1,2 

1 
2 

IP65 

型式

(3)
許容定格出力トルク  T2N Nm

(4)
保護等級  

rpm入力回転速度  n1N

バックラッシュ(精密型) P1

(5)
バックラッシュ(超精密型) P0

arcminバックラッシュ(標準型)  P2

arcmin

arcmin

N 
N 

Nm

Nm/arcmin ねじれ剛性  

概算重量 kg

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

dB(A)

(2)最大許容ラジアル荷重  F2rB

(2)最大許容スラスト荷重F   2 aB

自在 

Stage 

19 

22 
20 
19 

17 
14 
14 

20

19

22

20

19
17

14
22
20
19

17
14
14

50 
60 
55 

50 
45 
40 
40 

55

50
60

55

50
45
40
60
55

50
45
40
40

140 
160 
150 
140 
120 
100 
100 

130 130

140 140
160 160

150 150

140 140
120 120
100 100
160 160
150 150
140 140
120 120
100 100
100 100

290 
330 
310 
300 
260 
230 
230 

208

290
330

310

300
260
230
330
310
300
260
230
230

542
650 
600 
550 
500 
450 
450 

342

542
650

600

550
500
450
650
600
550
500
450
450

1,050
1,200 
1,100 
1,100 
1,000 

900 
900 

588

1,050
1,200

1,100

1,100
1,000

900
1,200
1,100
1,100
1,000

900
900

1,700 
2,000 
1,900 
1,800 
1,600 
1,500 
1,500 

1,140

1,700
2,000

1,900

1,800
1,600
1,500
2,000
1,900
1,800
1,600
1,500
1,500

20 55 130 208 342 588 1,140

3~100 

3~10 
12~100 

3~10 
12~100 
3~100 
3~100 
3~100 
3~100

3~10 
12~100 
3~100 

3~100 
3~100 
3~100 

3~10 
12~100 

4 
5 

6 
7 
8 
9 

10 

15
 

20 
25 

30 

35 
40 
45 
50 
60 
70 
80 
90 

100 

3 

≤1 ≤1 ≤1 ≤1
≤3 ≤3 ≤3
≤3 ≤3 ≤3≤3≤3≤3≤3

≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 

≤7 

≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 ≤5 

≤7 ≤7 ≤7 ≤7 ≤7 ≤7 

AB060 A AB090A

5,000

7 
1,530 

765

1.9 5.3

55

50
60

55

50
45
40
60
55

50
45
40
40

≤5 

≤7 

合成グリス

o o-10 C~+40 C 

(1)減速比 

最大許容曲げモーメント

騒音

AB115A AB142A 

208

290
330

310

300
260
230
330
310
300
260
230
230

342

542
650

600

550
500
450
650
600
550
500
450
450

4,000 3,000

≤3

≤5 

≤7 
25

6,700 

3,350

≤3

≤5 

≤7 
50

9,400 

4,700

≤65 ≤67

11.4 20.7

19 50 140 140 290 542 1,050 1,70012
 

50 290 542

19 50 140 140 290 542 1,050 1,70016
 

290 54250

19 50 140 140 300 550 1,100 1,80028 50 300 550

17 45 120 120 260 500 1,000 1,60032 45 260 500

Stage 

0.03

0.03

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.16

0.14

0.13

0.13

0.13

0.13

0.13

0.13

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.03 

0.61

0.48

0.47

0.45

0.45

0.44

0.44

0.44

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

0.130.13

3.25

2.74

2.71

2.65

2.62

2.58

2.57

2.57

0.47

0.47

0.470.47

0.470.47

0.470.47

0.470.47

0.470.47

0.440.44

0.440.44

0.440.44

0.440.44

0.440.44

0.440.44

9.21

7.54

7.42

7.25

7.14

7.07

7.04

7.03

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

28.98

23.67

23.29

22.75

22.48

22.59

22.53

22.51

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

69.61

54.37

53.27

51.72

50.97

50.84

50.63

50.56

23.29

23.29

23.29

23.29

23.29

23.29

23.29

22.51

22.51

22.51

22.51

22.51

22.51

1 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

10 

15 

20 

25 

30 

35 

40 

45 

50 

60 

70 

80 

90 

100 

型式

2
kg・cm入力軸換算慣性モーメント J1

2

減速比 AB042 AB060 AB090 AB115 AB142 AB180 AB220 AB060 A AB090A AB115A AB142A 

0.47

0.47

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

2.57

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.42

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

7.03

0.03 0.03 0.160.16 0.61 3.25 9.21 28.9812 0.61 3.25 9.21

0.03 0.03 0.140.14 0.48 2.74 7.54 23.6716 0.48 2.74 7.54

0.03 0.03 0.140.14 0.480.48 2.74 7.54 23.6728 2.74 7.54

0.03 0.03 0.140.14 0.480.48 2.74 7.54 23.6732 2.74 7.54

1,2 3~100 

M  2 k 25 70 70 200 200 550 550 990 990 1,760 7,630 

(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.8を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(5)バックラッシュP0(超精密型)につきましては特別仕様となり、対応可能な機種及び減速比が限定されております。
(6)無負荷ランニングトルクにつきましてはお問合せください。

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
出図できない場合は別途お問合せください。
※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

AB / ABR

Z2【mm】

最大許容曲げモーメント M2K =
F2a * Y + F2r * (X+Z2)

1000

M2K 【Nm】:

F2a, F2r 【N】:

X,  Y, Z2 【mm】:

042

31

※出力フランジ中央100rpmでの適用値です。

060

42

090

56.5

115

71.5

142

85.5

180

102.5

220

127.1

Y

XZ2

※アプリケーションによりX,Yの値は変動致します。
下式より最大許容ラジアル荷重F を算出いただき、2r

許容値内で仕様をご検討下さい。

最大許容曲げモーメント

出力軸径 φ16

0.8

公差

歯数

圧力角(度)

歯のサイズ

AB042 AB060/AB060A AB090/AB090A AB115/AB115A AB142/AB142A AB180 AB220 

18

30°

6m-

-

-

-

- φ22 φ32 φ40 φ55 φ70

1.25 1.25 2 2 2

30° 30° 30° 30° 30°

16 24 18 26 34

6m 6m 6m 6m 6m

スプライン軸 DIN5480(S3)仕様

ABシリーズ　仕様

図面表記 - W16x0.8x30x18x6m W55x2x30x26x6mW32x1.25x30x24x6m W40x2x30x18x6mW22x1.25x30x16x6m W70x2x30x34x6m

1_AB_ABRシリーズ.indd   14 2020/02/19   17:20



AB
/AB

R

AB/ABR シリーズ

APEX DYNAMICS INC.,JAPAN

series

015

AB/ABR

AF/AFR

AE/AER

AD/ADR/
ADS

P2/P2R/
PD/PDR/
PL/PLR

AT/ATB

AH/AHK

AFH/
AFHK

KH/KF

AP/APK/
APC/APCK

Rack 
and 
Pinion

SMART 
LUBRICATION 
SYSTEM

SMART 
LUBRICATION 
CNC MACHINE

寸法

AB シリーズ
寸法 (1-stage, 減速比 i=3 〜10)

3 4

[単位: mm]

H
1

B1 h 9

D6

ØD3 j6

L9

L5L6

L10

L2

Ø
D

5

Ø
D

4
g

6

L8 C8

C9

ØD2 C2L4

Ø
C

3

Ø
C

5

C6

C4L7

4
5
°

4
5
°

4
5
°

4
5
°

L3 C10

Ø
D

1

Ø
C

1

L1

Ø
D
7

C7

出力軸：S1

D6

Ø
D

8
 h

6

L11

L12

L13

X

AB シリーズ　寸法  (1-stage, 減速比i=3~10)

AB042 AB060 AB142 AB180 AB220 AB090 AB115

D1 

D2 

D3   j6

D4  g6

D5 

D6

D7

L1 

L2 

L3 

L4 

L5 

L6 

L7 

L9

L8 

L10

50 

3.4 

13 

35 

22 

M4 x 0.7P

56

42 

26 

5.5 

1 

16 

2 

4 

4.5

31 

10

46 

M4 x 0.7P 

25 

30 

3.5 

42 

29.5 

86.5 

8.75 

5 

15 

70 

5.5 

16 

50 

45

60 

37 

7 

1.5 

25 

2 

6 

4.8

61

12.5

70 

M5 x 0.8P 

34

50 

8

60 

19

117

13.5

5 

18 

165 

11 

40 

130 

75 

142 

97 

15 

3 

63 

5 

12 

12 

119.5

36

165 

M10 x 1.5P 

60 

130 

6 

142 

22.5

239

15

12 

43 

215 

13 

55 

160 

95 

180 

105 

20 

3 

70 

6 

15 

15 

154

42

215 

M12 x 1.75P 

85

180 

6 

190 

29

288

20.75

16 

59 

250 

17 

75 

180 

115 

220 

138 

30 

3 

90 

7 

20 

15

163.5

42

235 

M12 x 1.75P 

116

200 

6 

220 

63

364.5

53

20 

79.5 

1C1
1C2 

1C4 
1C5 
1C6 
1C7 
1C8 
1C9 

1C10 
B1  h9

H1 

130 

9 

32 

110

95

115

65

12

2

40 

5

10

10

102

28

130

M8 x 1.25P 

50

110

5

115

19.5

186.5

13

10

35

100

6.6

22

80

65

90

48

10

1.5

32

3

8

7.2

78.5

19

100

M6 x 1P 

40

80

4

90 

17

143.5

10.75

6

24.5

1C3 ≤32 ≤38 ≤48 ≤55 2≤19 / ≤24

M5 x 0.8P

80

M8 x 1.25P

116

M12 x 1.75P

152

M16 x 2P

185

M20 x 2.5P

240

M20 x 2.5P

292

寸 法 

2≤14 / ≤16
2≤11  / ≤12

1. C1～C10 は取り付けるモータによって寸法が変わりますのでご注意ください。詳しくはホームページ上（ のデザインツールでご確認ください。www.apexdyna.jp)

2. AB042で減速比5,10の時はC3≤12あり(AB042M1)、AB060で減速比5,10の時はC3≤16あり(AB060M1)、AB090で減速比3～10の時はC3≤24あり(AB090M1)
ABでC3≤11/12寸法につきましてはモータ軸径φ10の場合ブッシングの都合上M1仕様の速比しか対応できません。

D8 h6 - 16 40 55 753222

L11

L12

L13

-
-

-

26

15

21

40

20

33.5

41.5

21.5

33.5

52

28

45

26

15

23

26

15

22.5
1C1 46 46 70 100 130 

1C3 
1C4 25 25 34 40 
1C5 30 30 50 80 
1C6 3.5 3.5 8 4 
1C7 42 42 60 90 
1C8 29.5 29.5 19 17
1C9 114 138.5 178.5 225.5

1C10 8.75 8.75 13.5 10.75

B1  h9 5 5 6 10 

H1 15 18 24.5 35 

≤32 

50 

110 

5 

115 

19.5

292.5

13

12 

43 

50 70 130 165 

3.4 5.5 9 11 

13 16 32 40 

35 50 110 130 

22 45 95 75 

42 60 115 142 L1 

26 37 65 97 L2 

5.5 7 12 15 L3 

1 1.5 2 3 L4 

16 25 40 63 L5 

2 2 5 5 L6 

4 6 10 12 L7 

58.5 

4.5

10

72 

4.8

12.5

111.5 143.5

10

28

176

12

36

L8 

L9

L10

1C2 M4 x 0.7P M5 x 0.8P M6 x 1P M12 x 1.75P M4 x 0.7P M8 x 1.25P 
2 ≤11 / ≤12   2 2 ≤14  / ≤15.875  / ≤16

165 

≤38 

60 

130 

6 

142 

22.5

337

15

16 

59 

215 

13 

55 

160 

95 

180 

105 

20 

3 

70 

6 

15 

209.5 

15 

42

M10 x 1.5P 

215 

≤48 

85

180 

6 

190 

29

415

20.75

20 

79.5 

250 

17 

75 

180 

115 

220 

138 

30 

3 

90 

7 

20 

248

15 

42

M4 x 0.7P M5 x 0.8P M8 x 1.25P M12 x 1.75P M16 x 2P M20 x 2.5P

56 80 152 185 240 292

AB042 AB060 AB090 AB115 AB142 AB180 AB220 寸 法 AB060 A

98

70

M5 x 0.8P 
2 ≤14 / ≤16

126.5

100

M6 x 1P 

34

50 

8

60 

19

154

13.5

40 

80 

4 

90 

17

191.5

10.75

AB090 A

M20 x 2.5P

2 ≤11 / ≤12  2 ≤19  / ≤24

D1 

D2 

D3  j6

D4  g6

D5 

D6

D7

D8 h6 - 16 40 55 7532

L11

L12

L13

-
-

-

26

15

21

40

20

33.5

41.5

21.5

33.5

52

28

45

26

15

23

100 

6.6 

22 

80 

65

90 

48 

10 

1.5 

32 

3 

8 

7.2

19

116

22

26

15

22.5

AB シリーズ　寸法  (2-stage, 減速比i =12~100)  

AB115 A

163

130 

≤32 

50 

110 

5 

115 

19.5

247.5

13

M8 x 1.25P 

191

165 

M10 x 1.5P 

≤38 

60 

130 

6 

142 

22.5

310.5

15

AB142 A

[単位: mm]

L1

Ø
D7

Ø
D

1

o

45

o
4
5

Ø
D

4
 g

6

Ø
D

5

L3

L2 L8 C8

C9

C10

Ø
C

3 Ø
C

5

C4

C6L4

L7

C7

Ø
C

1C2

o

45

o
4
5

ØD2

L3

L2 L8 C8

C4

Ø
D

5

Ø
D

4
g
6

L4

C9

Ø
C

3

Ø
C

5

C6

L7

C10

Ø
D

8
 h

6

L11

L12

L13

X

D6

H
1

B1 h 9

D6

ØD3 j6

L9

L5L6

L10

AB060A / AB090A / AB115A / AB142A

出力軸：S2
3出力軸：S3 

出力軸：S1 出力軸：S2
3出力軸：S3 

2. AB042及びAB060で減速比12～50の時はC3≤12あり(AB042M1,AB060M1)、AB060Aの時はC3≤16あり(AB060AM1)、
AB090で減速比12～50の時はC3≤15.875/≤16あり(AB090M1)、AB090Aの時はC3≤24あり(AB090AM1）
AB115で減速比12～100の時はC3≤24あり(AB115M1)。

1. C1～C10 は取り付けるモータによって寸法が変わりますのでご注意ください。詳しくはホームページ上（ のデザインツールでご確認ください。www.apexdyna.jp)

3. 出力軸S3の仕様につきましては「スプライン軸　DIN 5480 (S3)仕様」をご確認ください。
3. 出力軸S3の仕様につきましては「スプライン軸 DIN5480 (S3)仕様」をご確認ください。

 ≤19  / ≤242 

。

1_AB_ABRシリーズ.indd   15 2020/02/19   17:20



AB/ABR シリーズ

APEX DYNAMICS INC.,JAPAN 016

AB/ABR

AF/AFR

AE/AER

AD/ADR/
ADS

P2/P2R/
PD/PDR/
PL/PLR

AT/ATB

AH/AHK

AFH/
AFHK

KH/KF

AP/APK/
APC/APCK

Rack 
and 
Pinion

SMART 
LUBRICATION 
SYSTEM

SMART 
LUBRICATION 
CNC MACHINE

寸法

AB シリーズ
寸法 (2-stage, 減速比 i=12 〜100)

3 4

[単位: mm]

H
1

B1 h 9

D6

ØD3 j6

L9

L5L6

L10

L2

Ø
D

5

Ø
D

4
g

6

L8 C8

C9

ØD2 C2L4

Ø
C

3

Ø
C

5

C6

C4L7

4
5
°

4
5
°

4
5
°

4
5
°

L3 C10

Ø
D

1

Ø
C

1

L1

Ø
D
7

C7

出力軸：S1

D6

Ø
D

8
 h

6

L11

L12

L13

X

AB シリーズ　寸法  (1-stage, 減速比i=3~10)

AB042 AB060 AB142 AB180 AB220 AB090 AB115

D1 

D2 

D3   j6

D4  g6

D5 

D6

D7

L1 

L2 

L3 

L4 

L5 

L6 

L7 

L9

L8 

L10

50 

3.4 

13 

35 

22 

M4 x 0.7P

56

42 

26 

5.5 

1 

16 

2 

4 

4.5

31 

10

46 

M4 x 0.7P 

25 

30 

3.5 

42 

29.5 

86.5 

8.75 

5 

15 

70 

5.5 

16 

50 

45

60 

37 

7 

1.5 

25 

2 

6 

4.8

61

12.5

70 

M5 x 0.8P 

34

50 

8

60 

19

117

13.5

5 

18 

165 

11 

40 

130 

75 

142 

97 

15 

3 

63 

5 

12 

12 

119.5

36

165 

M10 x 1.5P 

60 

130 

6 

142 

22.5

239

15

12 

43 

215 

13 

55 

160 

95 

180 

105 

20 

3 

70 

6 

15 

15 

154

42

215 

M12 x 1.75P 

85

180 

6 

190 

29

288

20.75

16 

59 

250 

17 

75 

180 

115 

220 

138 

30 

3 

90 

7 

20 

15

163.5

42

235 

M12 x 1.75P 

116

200 

6 

220 

63

364.5

53

20 

79.5 

1C1
1C2 

1C4 
1C5 
1C6 
1C7 
1C8 
1C9 

1C10 
B1  h9

H1 

130 

9 

32 

110

95

115

65

12

2

40 

5

10

10

102

28

130

M8 x 1.25P 

50

110

5

115

19.5

186.5

13

10

35

100

6.6

22

80

65

90

48

10

1.5

32

3

8

7.2

78.5

19

100

M6 x 1P 

40

80

4

90 

17

143.5

10.75

6

24.5

1C3 ≤32 ≤38 ≤48 ≤55 2≤19 / ≤24

M5 x 0.8P

80

M8 x 1.25P

116

M12 x 1.75P

152

M16 x 2P

185

M20 x 2.5P

240

M20 x 2.5P

292

寸 法 

2≤14 / ≤16
2≤11  / ≤12

1. C1～C10 は取り付けるモータによって寸法が変わりますのでご注意ください。詳しくはホームページ上（ のデザインツールでご確認ください。www.apexdyna.jp)

2. AB042で減速比5,10の時はC3≤12あり(AB042M1)、AB060で減速比5,10の時はC3≤16あり(AB060M1)、AB090で減速比3～10の時はC3≤24あり(AB090M1)
ABでC3≤11/12寸法につきましてはモータ軸径φ10の場合ブッシングの都合上M1仕様の速比しか対応できません。

D8 h6 - 16 40 55 753222

L11

L12

L13

-
-

-

26

15

21

40

20

33.5

41.5

21.5

33.5

52

28

45

26

15

23

26

15

22.5
1C1 46 46 70 100 130 

1C3 
1C4 25 25 34 40 
1C5 30 30 50 80 
1C6 3.5 3.5 8 4 
1C7 42 42 60 90 
1C8 29.5 29.5 19 17
1C9 114 138.5 178.5 225.5

1C10 8.75 8.75 13.5 10.75

B1  h9 5 5 6 10 

H1 15 18 24.5 35 

≤32 

50 

110 

5 

115 

19.5

292.5

13

12 

43 

50 70 130 165 

3.4 5.5 9 11 

13 16 32 40 

35 50 110 130 

22 45 95 75 

42 60 115 142 L1 

26 37 65 97 L2 

5.5 7 12 15 L3 

1 1.5 2 3 L4 

16 25 40 63 L5 

2 2 5 5 L6 

4 6 10 12 L7 

58.5 

4.5

10

72 

4.8

12.5

111.5 143.5

10

28

176

12

36

L8 

L9

L10

1C2 M4 x 0.7P M5 x 0.8P M6 x 1P M12 x 1.75P M4 x 0.7P M8 x 1.25P 
2 ≤11 / ≤12   2 2 ≤14  / ≤15.875  / ≤16

165 

≤38 

60 

130 

6 

142 

22.5

337

15

16 

59 

215 

13 

55 

160 

95 

180 

105 

20 

3 

70 

6 

15 

209.5 

15 

42

M10 x 1.5P 

215 

≤48 

85

180 

6 

190 

29

415

20.75

20 

79.5 

250 

17 

75 

180 

115 

220 

138 

30 

3 

90 

7 

20 

248

15 

42

M4 x 0.7P M5 x 0.8P M8 x 1.25P M12 x 1.75P M16 x 2P M20 x 2.5P

56 80 152 185 240 292

AB042 AB060 AB090 AB115 AB142 AB180 AB220 寸 法 AB060 A

98

70

M5 x 0.8P 
2 ≤14 / ≤16

126.5

100

M6 x 1P 

34

50 

8

60 

19

154

13.5

40 

80 

4 

90 

17

191.5

10.75

AB090 A

M20 x 2.5P

2 ≤11 / ≤12  2 ≤19  / ≤24

D1 

D2 

D3  j6

D4  g6

D5 

D6

D7

D8 h6 - 16 40 55 7532

L11

L12

L13

-
-

-

26

15

21

40

20

33.5

41.5

21.5

33.5

52

28

45

26

15

23

100 

6.6 

22 

80 

65

90 

48 

10 

1.5 

32 

3 

8 

7.2

19

116

22

26

15

22.5

AB シリーズ　寸法  (2-stage, 減速比i =12~100)  

AB115 A

163

130 

≤32 

50 

110 

5 

115 

19.5

247.5

13

M8 x 1.25P 

191

165 

M10 x 1.5P 

≤38 

60 

130 

6 

142 

22.5

310.5

15

AB142 A

[単位: mm]
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Ø
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Ø
D
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o
4
5
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D

4
 g

6

Ø
D

5

L3

L2 L8 C8

C9

C10

Ø
C

3 Ø
C

5

C4

C6L4

L7

C7

Ø
C

1C2

o

45

o
4
5

ØD2

L3

L2 L8 C8

C4

Ø
D

5

Ø
D

4
g
6

L4

C9

Ø
C

3

Ø
C

5

C6

L7

C10

Ø
D

8
 h

6

L11

L12

L13

X

D6

H
1

B1 h 9

D6

ØD3 j6

L9

L5L6

L10

AB060A / AB090A / AB115A / AB142A

出力軸：S2
3出力軸：S3 

出力軸：S1 出力軸：S2
3出力軸：S3 

2. AB042及びAB060で減速比12～50の時はC3≤12あり(AB042M1,AB060M1)、AB060Aの時はC3≤16あり(AB060AM1)、
AB090で減速比12～50の時はC3≤15.875/≤16あり(AB090M1)、AB090Aの時はC3≤24あり(AB090AM1）
AB115で減速比12～100の時はC3≤24あり(AB115M1)。

1. C1～C10 は取り付けるモータによって寸法が変わりますのでご注意ください。詳しくはホームページ上（ のデザインツールでご確認ください。www.apexdyna.jp)

3. 出力軸S3の仕様につきましては「スプライン軸　DIN 5480 (S3)仕様」をご確認ください。
3. 出力軸S3の仕様につきましては「スプライン軸 DIN5480 (S3)仕様」をご確認ください。

 ≤19  / ≤242 

。
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AB
/AB

R

AB/ABR シリーズ

APEX DYNAMICS INC.,JAPAN

series

017

AB/ABR

AF/AFR

AE/AER

AD/ADR/
ADS

P2/P2R/
PD/PDR/
PL/PLR

AT/ATB

AH/AHK

AFH/
AFHK

KH/KF

AP/APK/
APC/APCK

Rack 
and 
Pinion

SMART 
LUBRICATION 
SYSTEM

SMART 
LUBRICATION 
CNC MACHINE

5 6

APEX DYNAMICS, INC.

0.09

1 
 

Stage

0.09 0.35 2.25 6.84 23.4 68.9 135.43~10

48, 64

0.31 1.87 6.25 21.8 65.6 119.8

0.31 1.87 6.25 21.8 65.6100~200

2

減速比 ABR042 ABR060 ABR090 ABR115 ABR142 ABR180 ABR220 ABR060 A ABR090A ABR115A ABR142A 

0.31 1.87 6.25 21.8

arcmin

arcmin

kg

arcmin

Nm

N 

9

12

15

18

19 

17 

15

20

19

17

14

14

20

19

17

14

36

48

60 

55 

50 

45 

自在 

60 60

55

50

45

40

60

55

50

45

40

60

55

50

45

40

40

55

50

45

40

60

55

50

45

40

780 1,530 14,500 50,000 

14 40 

14 60 

42

14

14 40

rpm 5,000 5,000 3,000 2,000

≤4 ≤4 ≤4≤4

≤7 ≤7 ≤7 ≤7 

≤6 ≤6 ≤6 ≤6

≤9 ≤9 ≤9 ≤9

Nm/arcmin 3 7 145 225 

N 390 765 7,250 25,000 

0.9 2.1 6.4 12.1 23 44.5 77

1.2 1.8 4.8 11.5 21.5 29.6 41.5 75
oC

o o-10 C~+40 C 

IP65 

≤2 ≤2

≤4 ≤4

≤61 ≤63 ≤65≤65 ≤68≤68 ≤70 ≤72 ≤74

1

2

1,2 

1 

2 

1 

2 

1,2 

1,2 

1 

2 

1,2 

1,2 

1,2 

1 

2 

1,2 

1,2 

14

40

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

10 

3~200 

14

20

25

30

35

40

45

50

60

70

80

90

100

120

140

160

180

200

3~200 

3~200 

3~20 

12~200 

3~20 

12~200 

3~200 

3~200 

3~20 

12~200 

3~200 

3~200 

3~20 

12~200 

3~200 

15

20

90

120

150 

150 

140 

120 

150

150

140

120

100

150

150

140

120

100

120

3,250 

100 

150 

140

150

150

140

100

100

4,000

≤4

≤7 

≤6

≤9

14

1,625 

≤2

≤4

100

195

260

325

310

300

325

310

300

260

230

325

310

300

260

230

260

6,700 

260

230 

300

325

310

300

230

230

4,000

≤4

≤7 

≤6

≤9

25

3,350 

≤2

≤4

230

325

342

520 

650 

600 

550 

500 

650

600

550

500

450

650

600

550

500

450

550

9,400 

450 

650 

550

650

600

550

450

450

3,000

≤4

≤7 

≤6

≤9

50 

4,700 

≤2

≤4

450

588

1,040

1,200 

1,100 

1,100 

1,000 

1,200

1,100

1,100

1,000

900

1,200

1,100

1,100

1,000

900

1,000

900 

1,200 

1,100

1,200

1,100

1,100

900

900

900

1,140

1,680

2,000 

1,900 

1,800 

1,600 

2,000

1,900

1,800

1,600

1,500

2,000

1,900

1,800

1,600

1,500

1,600

1,500 

2,000 

1,800

2,000

1,900

1,800

1,500

1,500

1,500

dB(A)

ABR042 ABR060 ABR090 ABR115 ABR142 ABR180 ABR220 型式 Stage ABR060 A ABR090A(1)減速比 ABR115A ABR142A 

1,530 

5,000

≤7 

≤9

7 

765 

2.7

150

150

140

120

100

150

150

140

120

100

120

150

150

140

100

100

3,250 

4,000

≤7 

≤9

14

1,625 

≤4

6,700 

4,000

≤7 

≤9

25

3,350 

≤4

325

310

300

260

230

325

310

300

260

230

260

325

310

300

230

230

650

600

550

500

450

650

600

550

500

450

550

650

600

550

450

450

9,400 

3,000

≤7 

≤9

50 

4,700 

≤4

≤72≤70

15.97.9

55 12 150 310 600 1,100 1,900 

16 45 120 260 500 1,000 1,600

1212

1516

19 505028 140 300 550 1,100 1,800140 300 550

17 454532 120 260 500 1,000 1,600120 260 500

5548 150 310 600 1,100 1,900150 310 600

4564 120 260 500 1,000 1,600120 260 500

12~20

12~20
0.09 0.09 0.35 2.25 6.84 23.4 68.925~90 0.35 2.25 6.84 23.4

0.31 1.87 6.25 21.8 65.60.31 1.87 6.25 21.8

1,2 3~200 

ABRシリーズ　仕様

(3)
許容定格出力トルク  T2N

入力回転速度  n1N

バックラッシュ(精密型) P1

(5)
バックラッシュ(超精密型) P0

バックラッシュ(標準型)  P2

ねじれ剛性  
(2)最大許容ラジアル荷重  F2rB

(2)最大許容スラスト荷重F   2 aB

(4)
保護等級  

概算重量

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

騒音

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.8を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(6)無負荷ランニングトルクにつきましてはお問合せください。

Nm最大許容曲げモーメント M  2 k 1,2 3~200 25 70 70 200 200 550 550 990 990 1,760 7,630 

合成グリス

ABRシリーズ　ギアイナーシャ

型式

入力軸換算慣性モーメント J  1
2

kg・cm

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)バックラッシュP0(超精密型)につきましては特別仕様となり、対応可能な機種及び減速比が限定されております。

出力軸径 φ16

0.8

公差

歯数

圧力角(度)

歯のサイズ

ABR042 ABR090/ABR090A ABR115/ABR115A ABR142/ABR142A ABR180 ABR220 

18

30°

6m-

-

-

-

- φ22 φ32 φ40 φ55 φ70

1.25 1.25 2 2 2

30° 30° 30° 30° 30°

16 24 18 26 34

6m 6m 6m 6m 6m

スプライン軸 DIN5480(S3)仕様

ABR060/ABR060A 

図面表記 - W16x0.8x30x18x6m W55x2x30x26x6mW32x1.25x30x24x6m W40x2x30x18x6mW22x1.25x30x16x6m W70x2x30x34x6m

仕様

ABR シリーズ
仕様
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AB/ABR シリーズ

APEX DYNAMICS INC.,JAPAN 018

AB/ABR

AF/AFR

AE/AER

AD/ADR/
ADS

P2/P2R/
PD/PDR/
PL/PLR

AT/ATB

AH/AHK

AFH/
AFHK

KH/KF

AP/APK/
APC/APCK

Rack 
and 
Pinion

SMART 
LUBRICATION 
SYSTEM

SMART 
LUBRICATION 
CNC MACHINE

5 6

APEX DYNAMICS, INC.

0.09

1 
 

Stage

0.09 0.35 2.25 6.84 23.4 68.9 135.43~10

48, 64

0.31 1.87 6.25 21.8 65.6 119.8

0.31 1.87 6.25 21.8 65.6100~200

2

減速比 ABR042 ABR060 ABR090 ABR115 ABR142 ABR180 ABR220 ABR060 A ABR090A ABR115A ABR142A 

0.31 1.87 6.25 21.8

arcmin

arcmin

kg

arcmin

Nm

N 

9

12

15

18

19 

17 

15

20

19

17

14

14

20

19

17

14

36

48

60 

55 

50 

45 

自在 

60 60

55

50

45

40

60

55

50

45

40

60

55

50

45

40

40

55

50

45

40

60

55

50

45

40

780 1,530 14,500 50,000 

14 40 

14 60 

42

14

14 40

rpm 5,000 5,000 3,000 2,000

≤4 ≤4 ≤4≤4

≤7 ≤7 ≤7 ≤7 

≤6 ≤6 ≤6 ≤6

≤9 ≤9 ≤9 ≤9

Nm/arcmin 3 7 145 225 

N 390 765 7,250 25,000 

0.9 2.1 6.4 12.1 23 44.5 77

1.2 1.8 4.8 11.5 21.5 29.6 41.5 75
oC

o o-10 C~+40 C 

IP65 

≤2 ≤2

≤4 ≤4

≤61 ≤63 ≤65≤65 ≤68≤68 ≤70 ≤72 ≤74

1

2

1,2 

1 

2 

1 

2 

1,2 

1,2 

1 

2 

1,2 

1,2 

1,2 

1 

2 

1,2 

1,2 

14

40

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

10 

3~200 

14

20

25

30

35

40

45

50

60

70

80

90

100

120

140

160

180

200

3~200 

3~200 

3~20 

12~200 

3~20 

12~200 

3~200 

3~200 

3~20 

12~200 

3~200 

3~200 

3~20 

12~200 

3~200 

15

20

90

120

150 

150 

140 

120 

150

150

140

120

100

150

150

140

120

100

120

3,250 

100 

150 

140

150

150

140

100

100

4,000

≤4

≤7 

≤6

≤9

14

1,625 

≤2

≤4

100

195

260

325

310

300

325

310

300

260

230

325

310

300

260

230

260

6,700 

260

230 

300

325

310

300

230

230

4,000

≤4

≤7 

≤6

≤9

25

3,350 

≤2

≤4

230

325

342

520 

650 

600 

550 

500 

650

600

550

500

450

650

600

550

500

450

550

9,400 

450 

650 

550

650

600

550

450

450

3,000

≤4

≤7 

≤6

≤9

50 

4,700 

≤2

≤4

450

588

1,040

1,200 

1,100 

1,100 

1,000 

1,200

1,100

1,100

1,000

900

1,200

1,100

1,100

1,000

900

1,000

900 

1,200 

1,100

1,200

1,100

1,100

900

900

900

1,140

1,680

2,000 

1,900 

1,800 

1,600 

2,000

1,900

1,800

1,600

1,500

2,000

1,900

1,800

1,600

1,500

1,600

1,500 

2,000 

1,800

2,000

1,900

1,800

1,500

1,500

1,500

dB(A)

ABR042 ABR060 ABR090 ABR115 ABR142 ABR180 ABR220 型式 Stage ABR060 A ABR090A(1)減速比 ABR115A ABR142A 

1,530 

5,000

≤7 

≤9

7 

765 

2.7

150

150

140

120

100

150

150

140

120

100

120

150

150

140

100

100

3,250 

4,000

≤7 

≤9

14

1,625 

≤4

6,700 

4,000

≤7 

≤9

25

3,350 

≤4

325

310

300

260

230

325

310

300

260

230

260

325

310

300

230

230

650

600

550

500

450

650

600

550

500

450

550

650

600

550

450

450

9,400 

3,000

≤7 

≤9

50 

4,700 

≤4

≤72≤70

15.97.9

55 12 150 310 600 1,100 1,900 

16 45 120 260 500 1,000 1,600

1212

1516

19 505028 140 300 550 1,100 1,800140 300 550

17 454532 120 260 500 1,000 1,600120 260 500

5548 150 310 600 1,100 1,900150 310 600

4564 120 260 500 1,000 1,600120 260 500

12~20

12~20
0.09 0.09 0.35 2.25 6.84 23.4 68.925~90 0.35 2.25 6.84 23.4

0.31 1.87 6.25 21.8 65.60.31 1.87 6.25 21.8

1,2 3~200 

ABRシリーズ　仕様

(3)
許容定格出力トルク  T2N

入力回転速度  n1N

バックラッシュ(精密型) P1

(5)
バックラッシュ(超精密型) P0

バックラッシュ(標準型)  P2

ねじれ剛性  
(2)最大許容ラジアル荷重  F2rB

(2)最大許容スラスト荷重F   2 aB

(4)
保護等級  

概算重量

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

騒音

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.8を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(6)無負荷ランニングトルクにつきましてはお問合せください。

Nm最大許容曲げモーメント M  2 k 1,2 3~200 25 70 70 200 200 550 550 990 990 1,760 7,630 

合成グリス

ABRシリーズ　ギアイナーシャ

型式

入力軸換算慣性モーメント J  1
2

kg・cm

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)バックラッシュP0(超精密型)につきましては特別仕様となり、対応可能な機種及び減速比が限定されております。

出力軸径 φ16

0.8

公差

歯数

圧力角(度)

歯のサイズ

ABR042 ABR090/ABR090A ABR115/ABR115A ABR142/ABR142A ABR180 ABR220 

18

30°

6m-

-

-

-

- φ22 φ32 φ40 φ55 φ70

1.25 1.25 2 2 2

30° 30° 30° 30° 30°

16 24 18 26 34

6m 6m 6m 6m 6m

スプライン軸 DIN5480(S3)仕様

ABR060/ABR060A 

図面表記 - W16x0.8x30x18x6m W55x2x30x26x6mW32x1.25x30x24x6m W40x2x30x18x6mW22x1.25x30x16x6m W70x2x30x34x6m

5 6

APEX DYNAMICS, INC.

0.09

1 
 

Stage

0.09 0.35 2.25 6.84 23.4 68.9 135.43~10

48, 64

0.31 1.87 6.25 21.8 65.6 119.8

0.31 1.87 6.25 21.8 65.6100~200

2

減速比 ABR042 ABR060 ABR090 ABR115 ABR142 ABR180 ABR220 ABR060 A ABR090A ABR115A ABR142A 

0.31 1.87 6.25 21.8

arcmin

arcmin

kg

arcmin

Nm

N 

9

12

15

18

19 

17 

15

20

19

17

14

14

20

19

17

14

36

48

60 

55 

50 

45 

自在 

60 60

55

50

45

40

60

55

50

45

40

60

55

50

45

40

40

55

50

45

40

60

55

50

45

40

780 1,530 14,500 50,000 

14 40 

14 60 

42

14

14 40

rpm 5,000 5,000 3,000 2,000

≤4 ≤4 ≤4≤4

≤7 ≤7 ≤7 ≤7 

≤6 ≤6 ≤6 ≤6

≤9 ≤9 ≤9 ≤9

Nm/arcmin 3 7 145 225 

N 390 765 7,250 25,000 

0.9 2.1 6.4 12.1 23 44.5 77

1.2 1.8 4.8 11.5 21.5 29.6 41.5 75
oC

o o-10 C~+40 C 

IP65 

≤2 ≤2

≤4 ≤4

≤61 ≤63 ≤65≤65 ≤68≤68 ≤70 ≤72 ≤74

1

2

1,2 

1 

2 

1 

2 

1,2 

1,2 

1 

2 

1,2 

1,2 

1,2 

1 

2 

1,2 

1,2 

14

40

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

10 

3~200 

14

20

25

30

35

40

45

50

60

70

80

90

100

120

140

160

180

200

3~200 

3~200 

3~20 

12~200 

3~20 

12~200 

3~200 

3~200 

3~20 

12~200 

3~200 

3~200 

3~20 

12~200 

3~200 

15

20

90

120

150 

150 

140 

120 

150

150

140

120

100

150

150

140

120

100

120

3,250 

100 

150 

140

150

150

140

100

100

4,000

≤4

≤7 

≤6

≤9

14

1,625 

≤2

≤4

100

195

260

325

310

300

325

310

300

260

230

325

310

300

260

230

260

6,700 

260

230 

300

325

310

300

230

230

4,000

≤4

≤7 

≤6

≤9

25

3,350 

≤2

≤4

230

325

342

520 

650 

600 

550 

500 

650

600

550

500

450

650

600

550

500

450

550

9,400 

450 

650 

550

650

600

550

450

450

3,000

≤4

≤7 

≤6

≤9

50 

4,700 

≤2

≤4

450

588

1,040

1,200 

1,100 

1,100 

1,000 

1,200

1,100

1,100

1,000

900

1,200

1,100

1,100

1,000

900

1,000

900 

1,200 

1,100

1,200

1,100

1,100

900

900

900

1,140

1,680

2,000 

1,900 

1,800 

1,600 

2,000

1,900

1,800

1,600

1,500

2,000

1,900

1,800

1,600

1,500

1,600

1,500 

2,000 

1,800

2,000

1,900

1,800

1,500

1,500

1,500

dB(A)

ABR042 ABR060 ABR090 ABR115 ABR142 ABR180 ABR220 型式 Stage ABR060 A ABR090A(1)減速比 ABR115A ABR142A 

1,530 

5,000

≤7 

≤9

7 

765 

2.7

150

150

140

120

100

150

150

140

120

100

120

150

150

140

100

100

3,250 

4,000

≤7 

≤9

14

1,625 

≤4

6,700 

4,000

≤7 

≤9

25

3,350 

≤4

325

310

300

260

230

325

310

300

260

230

260

325

310

300

230

230

650

600

550

500

450

650

600

550

500

450

550

650

600

550

450

450

9,400 

3,000

≤7 

≤9

50 

4,700 

≤4

≤72≤70

15.97.9

55 12 150 310 600 1,100 1,900 

16 45 120 260 500 1,000 1,600

1212

1516

19 505028 140 300 550 1,100 1,800140 300 550

17 454532 120 260 500 1,000 1,600120 260 500

5548 150 310 600 1,100 1,900150 310 600

4564 120 260 500 1,000 1,600120 260 500

12~20

12~20
0.09 0.09 0.35 2.25 6.84 23.4 68.925~90 0.35 2.25 6.84 23.4

0.31 1.87 6.25 21.8 65.60.31 1.87 6.25 21.8

1,2 3~200 

ABRシリーズ　仕様

(3)
許容定格出力トルク  T2N

入力回転速度  n1N

バックラッシュ(精密型) P1

(5)
バックラッシュ(超精密型) P0

バックラッシュ(標準型)  P2

ねじれ剛性  
(2)最大許容ラジアル荷重  F2rB

(2)最大許容スラスト荷重F   2 aB

(4)
保護等級  

概算重量

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

騒音

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.8を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(6)無負荷ランニングトルクにつきましてはお問合せください。

Nm最大許容曲げモーメント M  2 k 1,2 3~200 25 70 70 200 200 550 550 990 990 1,760 7,630 

合成グリス

ABRシリーズ　ギアイナーシャ

型式

入力軸換算慣性モーメント J  1
2

kg・cm

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)バックラッシュP0(超精密型)につきましては特別仕様となり、対応可能な機種及び減速比が限定されております。

出力軸径 φ16

0.8

公差

歯数

圧力角(度)

歯のサイズ

ABR042 ABR090/ABR090A ABR115/ABR115A ABR142/ABR142A ABR180 ABR220 

18

30°

6m-

-

-

-

- φ22 φ32 φ40 φ55 φ70

1.25 1.25 2 2 2

30° 30° 30° 30° 30°

16 24 18 26 34

6m 6m 6m 6m 6m

スプライン軸 DIN5480(S3)仕様

ABR060/ABR060A 

図面表記 - W16x0.8x30x18x6m W55x2x30x26x6mW32x1.25x30x24x6m W40x2x30x18x6mW22x1.25x30x16x6m W70x2x30x34x6m

ギアイナーシャ／スプライン軸 DIN5480(S3) 仕様

ABR シリーズ
ギアイナーシャ

スプライン軸　DIN5480(S3) 仕様

1_AB_ABRシリーズ.indd   18 2020/02/14   9:50



AB
/AB

R

AB/ABR シリーズ

APEX DYNAMICS INC.,JAPAN

series

019

AB/ABR

AF/AFR

AE/AER

AD/ADR/
ADS

P2/P2R/
PD/PDR/
PL/PLR

AT/ATB

AH/AHK

AFH/
AFHK

KH/KF

AP/APK/
APC/APCK

Rack 
and 
Pinion

SMART 
LUBRICATION 
SYSTEM

SMART 
LUBRICATION 
CNC MACHINE

寸法

ABR シリーズ
寸法 (1-stage, 減速比 i=3 〜20)

寸 法 

[単位: mm]

Ordering Code

APEX DYNAMICS, INC.

7 8

D1 

D2 

D5 

L1 

L2 

L3 

L4 

L5 

L6 

L7 

L8 

ABR042 ABR060 ABR142 ABR180 ABR220 

50 

3.4 

13 

35 

22 

42 

26 

5.5 

1 

16 

2 

4 

111.5

25 

30 

3.5 

42 

29.5 

90.5

8.75 

5 

15 

70 

5.5 

16 

50 

45

60 

37 

7 

1.5 

25 

2 

6 

145

34

50 

8

60 

19

111.5

13.5

5 

18 

165 

11 

40 

130 

75 

142 

97 

15 

3 

63 

5 

12 

333

60 

130 

6 

142 

22.5

235.5

15

12 

43 

215 

13 

55 

160 

95 

180 

105 

20 

3 

70 

6 

15 

394

85

180 

6 

190 

29

303.5

20.75

16 

59 

250 

17 

75 

180 

115 

220 

138 

30 

3 

90 

7 

20 

484

116

200 

6 

220 

63

378.5

53

20 

79.5 

ABR090 ABR115

130 

9 

32 

110

95

115

65

12

2

40 

5

10

259

50

110

5

115

19.5

191.5

13

10

35

100

6.6

22

80

65

90

48

10

1.5

32

3

8

203

40

80

4

90 

17

152.5

10.75

6

24.5

D3   j6

D4  g6

46 70 165 215 235 1301001C1

M4 x 0.7P M5 x 0.8P M10 x 1.5P M12 x 1.75P M12 x 1.75P M8 x 1.25P M6 x 1P 1C2 

1C4 
1C5 
1C6 
1C7 
1C8 
1C9 

1C10 

B1  h9

H1 

[単位: mm]

寸 法 

≤38 ≤48 ≤55 ≤321C3 
2≤19 / ≤24

D6

D7

M4 x 0.7P

56

M5 x 0.8P

80

M8 x 1.25P

116

M12 x 1.75P

152

M16 x 2P

185

M20 x 2.5P

240

M20 x 2.5P

292

L9

L10

4.5

10

4.8

12.5

12 

36

15 

42

15

42

10

28

7.2

19

2≤14 / ≤162≤11 / ≤12

ØD2

L1

4
5
°

4
5
°

Ø
D7

Ø
D

1

L8

C
6

C
4

L3

L4

L7

C
9

C
8

L2

C
1

0

Ø
D

4
 g

6

Ø
D

5

ØC5

ØC3

C2

4
5
°

4
5
°

C7

Ø
C

1

H
1

B1 h 9

D6

ØD3 j6

L9

L5L6

L10

D6

Ø
D

8
 h

6

L11

L12

L13

X

D8 h6 - 16 40 55 753222

L11

L12

L13

-
-

-

26

15

21

40

20

33.5

41.5

21.5

33.5

52

28

45

26

15

23

26

15

22.5

ABR シリーズ　寸法  (1-stage, 減速比i=3~20)

50 

3.4 

13 

35 

22 

42 

26 

5.5 

1 

16 

2 

4 

139

46 

M4 x 0.7P 

25 

30 

3.5 

42 

29.5 

90.5

8.75 

5 

15 

100

6.6

22

80

65

90

48

10

1.5

32

3

8

206.5

70

M5 x 0.8P 

34

50

8

60 

19

126.5

13.5

6

24.5

130 

9 

32 

110

95

115

65

12

2

40 

5

10

285

100

M6 x 1P 

40

80

4

90

17

165

10.75

10

35

165 

11 

40 

130 

75 

142 

97 

15 

3 

63 

5 

12 

365

130

M8 x 1.25P 

50 

110 

5

115

19.5

205

13

12 

43 

215 

13 

55 

160 

95 

180 

105 

20 

3 

70 

6 

15 

431

165

M10 x 1.5P 

60

130 

6 

142

22.5

254.5

15

16 

59 

250 

17 

75 

180 

115 

220 

138 

30 

3 

90 

7 

20 

521

215 

M12 x 1.75P 

85

180 

6 

190

29

323.5

20.75

20 

79.5 

≤32 ≤38 ≤48 2 ≤19  / ≤242 2 ≤14  / ≤15.875  / ≤16

M4 x 0.7P M8 x 1.25P M12 x 1.75P M16 x 2P M20 x 2.5P M20 x 2.5P

56 116 152 185 240 292

4.5

10

7.2

19

10

28

12

36

15 

42

15 

42

2 ≤11 / ≤12

- 40 55 753222

-
-

-

40

20

33.5

41.5

21.5

33.5

52

28

45

26

15

23

26

15

22.5

70 

5.5 

16 

50 

45

60 

37 

7 

1.5 

25 

2 

6 

163.5

46

M4 x 0.7P 

25

99.5

5 

18 

30 

3.5 

42 

29.5 

8.75 

2 ≤11 / ≤12

M5 x 0.8P

80

4.8

12.5

16

26

15

21

D1 

D2 

D5 

L1 

L2 

L3 

L4 

L5 

L6 

L7 

L8 

D3   j6

D4  g6

1C1
1C2 

1C4 
1C5 
1C6 
1C7 
1C8 
1C9 

1C10 
B1  h9

H1 

1C3 

D6

D7

L9

L10

D8 h6

L11

L12

L13

182

70

M5 x 0.8P 
2 ≤14 / ≤16

34

50

8

60 

19

111.5

13.5

ABR042 ABR060 ABR090 ABR115 ABR142 ABR180 ABR220 ABR060 A ABR090 A

251

100

2 ≤19  / ≤24

M6 x 1P 

ABR115A ABR142A

130

M8 x 1.25P 

≤32

40

80

4

90

17

152.5

10.75

50 

110 

5

115

19.5

191.5

13

320

165

M10 x 1.5P 

60

130 

6 

142

22.5

235.5

15

≤38 

404.5

o
4
5

o

45

L1

ØD2

Ø
D7

Ø
D

1

C7

o

4
5

o
4
5

Ø
C

1C2

ØD3 j6

H
1

B1 h9

D6 L9

L5L6

L10
D6

Ø
D

8
 h

6

L11

L12

L13

X

ABR060A / ABR090A / ABR115A / ABR142A

C
8

C
9

C
1

0

C
6

L7

C
4

ØC3

L8

L2

L3

L4

Ø
D

4
 g

6

Ø
D

5

ØC5

Ø
D

4
 g

6

Ø
D

5

L8
L2

L3

L7

L4

C
6

C
4

ØC3

ØC5

C
8

C
1

0

C
9

出力軸：S1 出力軸：S2
3出力軸：S3 

1. C1～C10 は取り付けるモータによって寸法が変わりますのでご注意ください。詳しくはホームページ上（ のデザインツールでご確認ください。www.apexdyna.jp)

2. ABR042の時はC3≤12あり(ABR042M1),ABR060の時はC3≤16あり(ABR060M1)、ABR090の時はC3≤24あり(ABR090M1)
但し減速比によって対応できない場合もございますのでその都度お問合せください。

1. C1～C10 は取り付けるモータによって寸法が変わりますのでご注意ください。詳しくはホームページ上（ のデザインツールでご確認ください。www.apexdyna.jp)

2. ABR042及びABR060の時はC3≤12あり(ABR042M1,ABR060M1)、ABR060Aの時はC3≤16あり(ABR060AM1)
ABR090の時はC3≤15.875/≤16あり(ABR090M1)、ABR090Aの時はC3≤24あり(ABR090M1)
ABR115の時はC3≤24あり(ABR115M1)。
但し減速比によって対応できない場合もございますのでその都度お問合せください。

出力軸：S1 出力軸：S2
3出力軸：S3 

 ABR シリーズ　寸法  (2-stage, 減速比 i=12~200)  

3. 出力軸S3の仕様につきましては「スプライン軸 DIN5480 (S3)仕様」をご確認ください。

3. 出力軸S3の仕様につきましては「スプライン軸 DIN5480 (S3)仕様」をご確認ください。

。
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AB/ABR シリーズ

APEX DYNAMICS INC.,JAPAN 020

AB/ABR

AF/AFR

AE/AER

AD/ADR/
ADS

P2/P2R/
PD/PDR/
PL/PLR

AT/ATB

AH/AHK

AFH/
AFHK

KH/KF

AP/APK/
APC/APCK

Rack 
and 
Pinion

SMART 
LUBRICATION 
SYSTEM

SMART 
LUBRICATION 
CNC MACHINE

寸法

ABR シリーズ
寸法 (2-stage, 減速比 i=12 〜200)

寸 法 

[単位: mm]

Ordering Code

APEX DYNAMICS, INC.

7 8

D1 

D2 

D5 

L1 

L2 

L3 

L4 

L5 

L6 

L7 

L8 

ABR042 ABR060 ABR142 ABR180 ABR220 

50 

3.4 

13 

35 

22 

42 

26 

5.5 

1 

16 

2 

4 

111.5

25 

30 

3.5 

42 

29.5 

90.5

8.75 

5 

15 

70 

5.5 

16 

50 

45

60 

37 

7 

1.5 

25 

2 

6 

145

34

50 

8

60 

19

111.5

13.5

5 

18 

165 

11 

40 

130 

75 

142 

97 

15 

3 

63 

5 

12 

333

60 

130 

6 

142 

22.5

235.5

15

12 

43 

215 

13 

55 

160 

95 

180 

105 

20 

3 

70 

6 

15 

394

85

180 

6 

190 

29

303.5

20.75

16 

59 

250 

17 

75 

180 

115 

220 

138 

30 

3 

90 

7 

20 

484

116

200 

6 

220 

63

378.5

53

20 

79.5 

ABR090 ABR115

130 

9 

32 

110

95

115

65

12

2

40 

5

10

259

50

110

5

115

19.5

191.5

13

10

35

100

6.6

22

80

65

90

48

10

1.5

32

3

8

203

40

80

4

90 

17

152.5

10.75

6

24.5

D3   j6

D4  g6

46 70 165 215 235 1301001C1

M4 x 0.7P M5 x 0.8P M10 x 1.5P M12 x 1.75P M12 x 1.75P M8 x 1.25P M6 x 1P 1C2 

1C4 
1C5 
1C6 
1C7 
1C8 
1C9 

1C10 

B1  h9

H1 

[単位: mm]

寸 法 

≤38 ≤48 ≤55 ≤321C3 
2≤19 / ≤24

D6

D7

M4 x 0.7P

56

M5 x 0.8P

80

M8 x 1.25P

116

M12 x 1.75P

152

M16 x 2P

185

M20 x 2.5P

240

M20 x 2.5P

292

L9

L10

4.5

10

4.8

12.5

12 

36

15 

42

15

42

10

28

7.2

19

2≤14 / ≤162≤11 / ≤12

ØD2

L1

4
5
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5
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Ø
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C7
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1
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D6

ØD3 j6

L9
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Ø
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8
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6

L11

L12

L13

X

D8 h6 - 16 40 55 753222

L11

L12

L13

-
-

-

26

15

21

40

20

33.5

41.5

21.5

33.5

52

28

45

26

15

23

26

15

22.5

ABR シリーズ　寸法  (1-stage, 減速比i=3~20)

50 

3.4 

13 

35 

22 

42 

26 

5.5 

1 

16 

2 

4 

139

46 

M4 x 0.7P 

25 

30 

3.5 

42 

29.5 

90.5

8.75 

5 

15 
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出力軸：S1 出力軸：S2
3出力軸：S3 

1. C1～C10 は取り付けるモータによって寸法が変わりますのでご注意ください。詳しくはホームページ上（ のデザインツールでご確認ください。www.apexdyna.jp)

2. ABR042の時はC3≤12あり(ABR042M1),ABR060の時はC3≤16あり(ABR060M1)、ABR090の時はC3≤24あり(ABR090M1)
但し減速比によって対応できない場合もございますのでその都度お問合せください。

1. C1～C10 は取り付けるモータによって寸法が変わりますのでご注意ください。詳しくはホームページ上（ のデザインツールでご確認ください。www.apexdyna.jp)

2. ABR042及びABR060の時はC3≤12あり(ABR042M1,ABR060M1)、ABR060Aの時はC3≤16あり(ABR060AM1)
ABR090の時はC3≤15.875/≤16あり(ABR090M1)、ABR090Aの時はC3≤24あり(ABR090M1)
ABR115の時はC3≤24あり(ABR115M1)。
但し減速比によって対応できない場合もございますのでその都度お問合せください。

出力軸：S1 出力軸：S2
3出力軸：S3 

 ABR シリーズ　寸法  (2-stage, 減速比 i=12~200)  

3. 出力軸S3の仕様につきましては「スプライン軸 DIN5480 (S3)仕様」をご確認ください。

3. 出力軸S3の仕様につきましては「スプライン軸 DIN5480 (S3)仕様」をご確認ください。。
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出力軸許容ラジアル荷重

出力軸許容ラジアル荷重
許

容
ラ

ジ
ア

ル
荷

重
 F

 [
N

] 
2

rB

AB220 / ABR220

AB180 / ABR180

AB042 / ABR042

1,000
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2,000

300
2000100060040020010060402010

出力速度 n  [ rpm ]2

ラジアル力F が出力軸中央2r

(X=1/2xL)に作用する場合の

値を示したのがグラフ1です。

サイズ・出力回転速度から

許容ラジアル荷重を求めて

ください。
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位置 X [ mm ]

位
置
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荷
要
素
 k

b

ラジアル力F が出力軸の中央2r

以外(X > L/2 ,X < L/2)に

作用する場合の位置負荷要素

K を示したのがグラフ2です。b

サイズと荷重作用位置：Xから

位置負荷要素係数K を求めてb

下式で補正ください。

補正許容ラジアル荷重：

F’ =K  x F2rB b 2rB

ギアボックス出力シャフトのラジアル及びスラスト方向の許容負荷は

ギアボックス支持用ベアリング設計により左右されます。

拡張補強されたボールベアリングはラジアル及びスラスト方向の

高い荷重を許容できます。

Calculate the Mean Output 
Torque T  (Eq.3)2m

Select a Larger 
Gearbox

Select a Smaller Ratio
i in Larger Motor If

Needed

Calculate the Mean Output Speed n and the  2m

Nominal Output Speed n of Gearbox (Eq.5) 2N

Calculate the Mean Radial F  and Axial Loads2rm

 F  on Output Shaft of Gearbox (Eq.6)2am

NOYES

S5
Cycle Operation

S1
Continuous Operation

Calculate the Ratio i (Eq.2)

Calculate the Mean Output 
Torque T  (Eq.3)2m

Selection Start

ED<60%

t <20minswork

(Eq.1)

Calculate the Ratio i (Eq.2)

T <T2max 2B

T <T 2m 2N

Calculate the max.
Acceleration Torque 

T (Eq.4)2max 

NO

YES

T <T2m 2N

NO Select a Larger 
Gearbox

YES

n <n2m 2N
NO

YES

Calculate the Permitted Radial F and Axial 2rB 

Loads F  on Output Shaft of Gearbox2aB

YES

F <F2rm 2rB

F <F2am 2aB

NO
Select a Larger Gearbox

Select the Required Backlash and Shaft Option

Order your APEX Gearbox

T � T � n refer to page 3    2B 2N 1N  

F � F refer to page 10  2rB 2aB  

Recommended (for S5 Cycle Operation)

The general design is given for 

The optimal design is given for

J     Load InertiaL

J    Motor Inertiam

≤ 4 x Jm

JL

2i

Jm

JL

2i

1. ED =                  x 100%, t  = t  + t  + twork a c d

    Index : a. Acceleration,  c. Constant, 

                d. Deceleration,  p. Pause          (Eq.1)

t + t + ta c d

t cycle

nm

nwork
2. i

    nm Output Speed of the Motor 

    nwork Working Speed (Eq.2)

3 3 3
n t T +n t T +n t T2a a 2a 2c c 2c 2d d 2d× × × × × ×

n t +n t +n t2a a 2c c 2d d× × ×
3. T = 32m 

(Eq.3)

4. T  =T i k η2max mB s × × × 

    where K  iss

    T     Max. Output Torque of the MotormB

    η        Efficiency of the Gearbox

Ks

1.0

1.1

1.3

1.6

1.8

No. of Cycles / hr

0 ~ 1,000

1,000 ~ 1,500

1,500 ~ 2,000

2,000 ~ 3,000

3,000 ~ 5,000

(Eq.4)

5. n   = n  =       n2a 2d 2c× 

    n  = 2m

    n   = 2N

1
2

n t + n t +n t2a a 2c c 2d d× × × 

 t + t + ta c dn1N

 i (Eq.5)

6. F = 32rm

    F = 32am

3 3 3
n t F +n t F +n t F2a a 2ra  2c c 2rc 2d d 2rd× × × × × ×

n t +n t +n t2a a 2c c 2d d× × ×

3 3 3
n t F +n t F +n t F2a a 2aa 2c c 2ac 2d d 2ad× × × × × ×

n t +n t +n t2a a 2c c 2d d× × ×
(Eq.6)
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Consult us

APEX DYNAMICS, INC.High precision planetary gearbox AB / ABR series

9 10

Selection of the Optimum Gearbox 出力軸許容ラジアル荷重

AB220 / ABR220

AB180 / ABR180

AB042 / ABR042

グラフ1

グラフ2
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